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pi pektronischer Auf zugantrieb, bestehend aus einem 
Elektronotor und der zugehorigen Leistungs- und 
. Ansteuerelektronik gekennzeichnet dadurch, da5 Motor 
una Elektronik eine Einheit bilcen, und dafl der 
Istvertceber ebenfalls mit auf den Motor sitzt. 

2-^ Elektronischer Auf zugantrieb nach Anspruch 1, 
gekennzeichnet cacurch, dafi die Elelktronikbauteile in 
einem vergro3erten ocer erweiterten Klemmer.kasten, der 
an Motor sitzt, untergebracht sind. 

3. Elektronischer Auf zugantrieb nach AnsDruch 1 
und/oder nach einem der nachfolgend genannten 
Anspruche, gekennzeichnet dadurch, dafl die Bauteile der 
Leistungselektronik zur Kuhlung auf Grundf3achen 
montiert sind. 

4. Elektronischer Auf zugantrieb nach Ansoruch 1 
unc/oder nach einem der nachfolgend genannten 
Anspruche, gekennzeichnet dadurch, caS die einer 
Kuhlung zu unterz iehenden 3auteile im Kuhlluf tstrom der 
vorhancenen Motrorf rencbeluf tunc liegen. 

5. Elektronischer Auf zugantrieb nach AnsDruch 1 
una/oder nach einen der nnchfolcend cenannten 
Anspruche, gekennzeichnet dadurch, caS die zur 
Einstellung und Justierung des Reclers erf orderl ichen 
Potentiometerachse.n iiber Durchbruche in den Kasten 
nach auBen gefiihrt sind. 



In der Auf zugtechnik werden in Sereich fur 
Fahrgeschwindickeiten bis 2m/s vorwiegend 
DrehstronkurzschluBlauf ermotoren eincesetzt. 
Diese Motoren konnen durch Vorschalten elektronischer 
Stel^gliecer geregelt werden. Motor und 

Regelgerat stellen bisher zwei getrennte Einheiten dar. 

Vorliecender Erfindung liegt der Gedanke zugrunde, 
-eice Teile, Motor und Regelgerat, zu einer Einheit 
zusammenzufugen. Kahere Einzelheiten werden anhand der 
^.eichnung erlautert. 
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In der Zeichnung zeigt: 

Figur .1 einen Drehstromauf zugnotor mit Innenlauf er . 

Die Teile cer Leistuncselektronik sind auf 
Kuhlflachen aufgebracht, und die 
Ans teuere lekt ronik ist in einem 
veiteren ebenfalls an den Kctor ancebauten 
Hasten untergebracht . 

Figur 2 einen AuGenlauf ermotor . 

Au ch hier sine die Teile cer 

Leistungselektronik auf Kuhlflachen aufgebaut, 
und die Ans teuerelektronik ist nit in die 
Kotore i r.hei t integriert. 



Die Vorteile der Erfincung sind die, dafi bisher 
notver.dige lange Kabel mit den noticen Riickf uhrunbgen 
entfallen. umstancliche Verdrahtu.-gsarbei ten sind nicht 
~ehr notig, und der Antrieb kann in wesentlich kurzerer 
2ei t installiert werden. 

Dadurch r da3 als Gehause und Kuhlflachen Teile 
vervendet werden, die ohnehin bereits am .Motor 
vorhanden sind, ergeben sich insofern wesentliche 
Einsparur.cen, als daS die bisher separat 
beizusteller.den Teile entfallen konnen. 

In Figur 1 sitzt auf dem Stancergehause 1 der 
Klerj7:enanschlu5kas ten 2 und der Hasten 3 fur die 
Elek tronikbau teile 4. Die Leistungsbauteile 5 sitzen 
auf Kuhlflachen, vobei die Kuhlflachen vom Kuhlluf strom 
der Fremcbe] {if tung 6 umstromt sine. 

In Figur 2 sitzt am Getriebekasten 11 der 
KlefTu-enanschluSkasten 2 und der :<2sten 3 fur die 
Elektronikbauteile 4. Die Leistungsbauteile 5 sitzen 
auf Kuhlflachen. 



Fur die Drehzahlrecelung ist in 
Istwertgeber erf order lich . Ein 
kann entwecer ein Tachodynamo 7 
drehzahlpropcrt icnalen analccen 
Inkrenentalgeber 8 mit einer o r 
Frequenz die sowohl digital wie 
entsprechender Unforir.unc analog 
kann. In den Kasten konnen Dur 
sein, durch die die zur Justace 
der Einstellpotentiometer gefuh 



be id en Fallen ein 
solcher Istwertgeber 
mit einer 

Scannung sein oder ein 
ehzahlproportionalen , 
auch nach 

ausgewertet werden 
chbruche 9 angeordnet 
erf order lichen Achsen 
t sind. 
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Zusai-imenf assung : Es wire eine Anordnung beschrieben, 

wonach ein Aufzugmotor und ein 
zugehoriges Regelgerat zu einer 
Einheit zusammengebaut werden, 
wocurch sich hinsichtlich des 
Aufbaues wescntliche Er leichterungen 
und Einsparungen ergeben , weil 
weitgehendst ohnenhin am Motor 
vorhancene Anbauteile verwencet 
wercen konnen. 
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Figur 1 
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